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Datenblatt Integrated Force Control

Teiles verwendet. So reduziert Integrated Force Control das. Risiko von Montagefehlern, die zu Produktionsproblemen oder beschÃ¤digten Teilen fÃ¼hren kÃ¶nnen. 
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Robotics



Integrated Force Control Kraft- und Momentensteuerung für robotergestützte Prozesse



Integrated Force Control ist ein extrem leistungsstarkes Funktionspaket zur Kraft- sowie Momentensteuerung von Industrierobotern. Das Funktionspaket von ABB vereinfacht die Bedienung von Robotern in Applikationen, die eine adaptive Bewegungssteuerung in Echtzeit erfordern.



Taktiles System für Industrieroboter Ein Roboter mit Integrated Force Control ist mit einem Kraft- / Drehmomentsensor ausgestattet, mit dem sich komplexe Aufgaben automatisieren lassen, die zuvor qualifiziertes Personal und aufwendige Automatisierungstechnik erforderten. Dadurch lassen sich Installationskosten sparen, Programmierzeiten verkürzen, Zykluszeiten erheblich reduzieren und die Bearbeitungsqualität insgesamt verbessern. Die adaptive Funktionalität von Integrated Force Control kann in zahlreichen Applikationen genutzt werden. Integrated Force Control beinhaltet Funktionen, die es dem Roboter ermöglichen, mit definierten Kräften oder Momenten vorgegebene Prozesse auszuführen, was sowohl bei der maschinellen Bearbeitung von komplexen Konturen als auch bei Prüf- und Testanwendungen von unschätzbarem Wert ist. Zudem kann die Geschwindigkeit des Roboters entsprechend der Rückmeldung des Kraftsensors angepasst werden. Das gewährleistet beim Entgraten von variierendem Restgrat eine hohe Bahntreue sowie eine werkzeugschonende Bearbeitung. Die taktile Funktionalität von Integrated Force Control kann mittels inte grierter Suchmuster auch bei der Montage genutzt werden.



Wie funktioniert das System? Üblicherweise sind Roboter positionsgesteuert mit einer vordefinierten Bahn und einer festgelegten Geschwindigkeit. Mit ABB Integrated Force Control reagiert der Roboter auf seine Umgebung und weicht basierend auf Rückmeldungen des Kraftsensors von der programmierten Bahn oder der vorgegebenen Geschwindigkeit ab. Die angepasste Bewegung des Roboters wird durch vordefinierte Parameter bestimmt, die gemäß der jeweiligen Applikation spezifiziert sind. Anwendung bei Montageaufgaben Montageaufgaben waren bisher schwer zu automatisieren, da Teile millimetergenau zusammengesetzt werden müssen. Mit ABB Integrated Force Control können Komponenten ohne den Einsatz von hochpräzisen und teuren Vorrichtungen mit größter Wiederholgenauigkeit montiert werden. Ein kraftgesteuerter Roboter kann so programmiert werden, dass er die Bewegungen eines menschlichen Arms nachahmt, wobei er Suchmuster zur korrekten Positionierung des zu montierenden Teiles verwendet. So reduziert Integrated Force Control das Risiko von Montagefehlern, die zu Produktionsproblemen oder beschädigten Teilen führen können.



Anwendung in Bearbeitungsprozessen Integrated Force Control kann zur Optimierung von maschinellen Bearbeitungsprozessen wie Schleifen, Polieren, Entgraten und Abtragen eingesetzt werden. Die Funktion FC Pressure erlaubt dem Roboter, Teile mit einem definierten Anpressdruck zu schleifen oder zu polieren, und somit ein adaptives Anpassen der Roboterbahn an Bauteilkonturen. Die Funktion FC SpeedChange ermöglicht beim Entgraten die automatische Geschwindigkeitsänderung basierend auf den auftretenden Prozesskräften. Diese Funktionen reduzieren Programmier- und Zykluszeit bei anspruchsvollen Bearbeitungen, minimiert etwaige Schäden an Bauteilen und kann die Standzeiten der Werkzeuge erhöhen. Anwendung in der Produktprüfung Integrated Force Control bietet auch bei Prüfanwendungen viele Vorteile. Ein mit Force Control ausgestatteter Roboter kann sich wiederholende Aufgaben mit vordefinierten Kräften und Bewegungsmustern ausführen. Kräfte und Bewegung en bei Test- und Prüfzyklen können protokolliert und später einfach ausgewertet werden. Force Control ermöglicht eine flexible Automatisierung bei der bisher nur aufwendige und kostenintensive Aufbauten nötig waren.



ABB Integrated Force Control-Komplettpaket ABB bietet ein Komplettpaket bestehend aus der erforderlichen Hardware und Software zur Nutzung der Force ControlFunktionalität: –– Kraftsensor zur Messung der Kräfte und Momente –– Adapterplatte –– Abgeschirmtes, hochflexibles Kabel –– Spannungsmesskarte (Mess-Schnittstelle zur IRC5-Steuerung) –– Force Control-Software Der Kraftsensor ist dank der mitgelieferten Konfigurationsdatei mühelos in die ABB-Steuerung integrierbar. Der Kraftsensor zeichnet sich durch eine robuste Konstruktion mit hohem Überlastschutz aus, besitzt die Schutzart IP65 und ist auf EMV-Verträglichkeit getestet. Zusätzlich kann ABB Integrated Force Control mit Kraft-/Drehmoment-Sensoren von ATI der Modellreihen Delta, Theta und Omega eingesetzt werden, die über die Schutzarten IP60 oder IP65 verfügen und mit Viton-Dichtungen für aggressive Umgebungen ausgerüstet sind. 



Sensor 165 



Sensor 660 



Sensor 2500



Kapazität Fx, Fy 



165 N   660 N 



2500 N



FZ 



495 N 



1980 N 



6250 N



Mx, My, Mz 



15 Nm 



60 Nm 



400 Nm



Software-Eigenschaften –– Force Control RAPID-Instruktionen zur Unterstützung von maschineller Bearbeitung, Montage, Prüfung etc. – – Sensor-Kalibrierung, Lasterkennung, Schwerkraft-Kompensation – – Definition von Referenzwerten (Kraft, Drehmoment und /oder Suchmuster) – – Überwachungen von Referenzwerten (Länge der Kraftund Drehmomentaufbringung sowie der Suchfunktion) – – Kompatibilität mit diversen Kraft/Momenten-Sensoren – – Nutzung eines analogen Spannungssignals (z.B. SpindelAusgangsspannung) anstelle des Kraftsensors für FC SpeedChange-Funktionalität möglich



Hinweis: Technische Änderungen der Produkte sowie Änderungen im Inhalt dieses Doku ments behalten wir uns jederzeit ohne Vorankündigung vor. Bei Bestellungen sind die jeweils vereinbarten Beschaffenheiten maßgebend. ABB übernimmt keinerlei Verantwortung für eventuelle Fehler oder Unvollständigkeiten in diesem Dokument.



ABB Business Unit Robotics www.abb.com/robotics



Wir behalten uns alle Rechte an diesem Dokument und den darin enthaltenen Gegenständen und Abbildungen vor. Vervielfältigung, Bekanntgabe an Dritte oder Verwertung seines Inhaltes – auch von Teilen – ist ohne vorherige schriftli che Zustimmung durch ABB verboten. Copyright© 2014 ABB, alle Rechte vorbehalten
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Funktionspaket IRB 6640 Force Control for Machining 

617-1 FlexPendant Interface ... Die ABB AG Ã¼bernimmt keinerlei Verantwor- ... auch von Teilen â€“ ist ohne vorherige schriftliche Zustimmung durch die ABB AG.
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Funktionspaket IRB 6600 Force Control for Machining 

Basis-Kabel (Sensor):. 7m, 15m, 22m, 30m. (= entsprechend der. ManipulatorkabellÃ¤nge). Steuerung Hardware: 738-1 Prepared for Force Control. Steuerung Software: 661-2 Force Control base. 877-1 Machining FC GUI. 617-1 FlexPendant Interface. Die mecha
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Funktionspaket IRB 140 Force Control for Machining 

Einzelachsen-Ãœberlast (Tx, Ty):. Â±290 Nm. Einzelachsen-Ãœberlast (Tz):. Â±400 Nm. AuflÃ¶sung (Fx, Fy):. 1/16 N. AuflÃ¶sung (Fz):. 1/8 N. AuflÃ¶sung (Tx, Ty, Tz):.
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Funktionspaket IRB 4400 Force Control for Machining 

661-2 Force Control base. 877-1 Machining FC GUI. 617-1 FlexPendant Interface. Die mechanische Montage des Schlauchpakets, Kraftsensors, der DAQ. Platine und der Verkabelung ist inkludiert. Das Equipment wird geprÃ¼ft und getestet geliefert. Anwendun
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integrated report 

In 2017, the Organization found out about 123 incidents in which the Code ...... Ear tagging with swine fever tags 100%
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Nothing integrated 

25 mar. 2013 - Der kostenlose Newsletter informiert Sie über Aktuelles zu den ... /2007/werke/-/id=2185636/nid=2185636/d
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Flex Finishing â€“ Force Control Kraftsteuerung fÃ¼r Roboter ... 

Niedrigere Kosten: Voraussagbarer ... Kosten und Ressourcen spart. Das Funktionspaket FC steht ... Telefon: +49 (0) 60 31 85-0. Telefax: +49 (0) 60 31 85-297.
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Nothing integrated 

25.03.2013 - www.swr.de/swr2/festivals/donaueschingen/programme/2007/werke/-/id=2185636/nid=2185636/did=2534284/12xqyio/index.html. 1/2.
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Datenblatt 

Intelligente Funktionen wie Objekterkennung, Anti-. Beschlagfunktion und Erkennung von Manipulation an der Kamera. â€¢ Micro-SD Speicherkarteneinschub.
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Datenblatt 

Dynamisch einstellbare Bitrate; Digitale Bildeffekte: horizontales und vertikales Spiegeln; Einstellbare(r) Helligkeit,. Kontrast, Sättigung/Farbton; Weißabgleich; ...
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Datenblatt 

bidirektional G.711 PCM 8 kHz; externes Mikrophon, Mic / line in, line out. Speicher. Einschub fÃ¼r Speicherkarte (Karte nicht im Lieferumfang enthalten).
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Datenblatt 

Das Level 6 bietet eine kostengÃ¼nstige, manuelle ... Level 6, DMX-Version mit UK Netzteil: 00-639-11. Level 6 ... Zero 88 Lighting Ltd. September 2001 (DE).
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Datenblatt 

I/O-Relais (WDR und 5 MP Modelle). â€¢ Echtzeit-Uhr (WDR und 5 MP Modelle). â€¢ Analoger Videoausgang (WDR und 5 MP Modelle). â€¢ Zierring in beige/schwarz ...
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DATENBLATT 

NÃ¤chtliche Backups. â€¢ Alle relevanten Daten werden jeden Tag extern gesichert. REST-API und SDK. â€¢ JUST SOCIAL stellt eine REST-API und ein eigenes SDK ...
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datenblatt 

Description of the test object: â€¢ Thickness t = 2.07 mm. â€¢ Specific airflow resistance according to EN 29053 Rs = 1914 Pa s/m. â€¢ Area specific mass mâ€œ = 513 g/m2.
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datenblatt 

DATENBLATT. DATA SHEET I FICHE TECHNIQUE I FICHA TÃ‰CNICA. PLI06 www.adamhall.com. Adam Hall GmbH Daimlerstr. 9 61267 Neu-Anspach ...
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Datenblatt 

Das integrierte 4,7 - 94 mm Varioobjektiv mit 20-fach optischem Zoom bietet ... einem 1/2,8â€� SONY Exmor CMOS Sensor ausgestattet, der selbst bei schwachen ...
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Datenblatt 

Page 1. vicon-security.com. Datenblatt. 1. IQEYE 9 SERIE BOX-KAMERAS (EMEA). â€¢ AuflÃ¶sungen bis zu 5 MP. â€¢ H.264 Main ... A5: f/1,4; A6: f/1,2. Blende ... Sicherheit. HTTPS verschlÃ¼sselte Konfiguration, SSL, mehrstufiger Passwortschutz.
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Datenblatt 

1. IQEYE ALLIANCE-MINI NETZWERK-DOME-KAMERA. â€¢ AuflÃ¶sungen bis zu 5 .... BlendenÃ¶ffnung. B7: f/2,0; F13: f/2,0; F11: f/2,0. B7: f/2,0; F13: f/2,0. F13: f/2,0 ... HTTPS verschlÃ¼sselte DatenÃ¼bertragung, SSL, mehrstufiger Passwortschutz.
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Datenblatt 

Absetzen einer Alarmmeldung. Automatisierte PerimeterÃ¼berwachung zur Absicherung spezieller Bereiche hinsichtlich Personenzutritt/Fahrzeugein- fahrt ...
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Integrated Mission & Soziale Gerechtigkeit 

Bildungszentrum bildungszentrum-heilsarmee.ch. Joan MÃ¼nch. Christine Volet. 24. September 2018. Heilsarmee Bildungszentrum Biel. Integrated Mission &.
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Hate Force One AWS 

Death-Metal-Bomber setzt zur Landung an. Der Name des fÃ¼nfkÃ¶pfigen Todesgeschwaders ist Programm. Hate Force One Ã¼berzeugen durch aggressives. Drumming, prÃ¤gnante Gitarren, brachialen Bass und morbide Growls. Rasende Blastbeats gepaart mit stampf
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Hardtop Force Pro 

Page 1. Hardtop Force Pro. Einbauanleitung Hardtop Force Pro Ford Ranger DC â–« Â©Off Road Products â–« Revision 18.04.2018. Page 2. Hardtop Force Pro.
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Hardtop Force Pro 

Hardtop Force Pro. Einbauanleitung Hardtop Force Pro Fiat Fullback DC / EXC â–« Â©Off Road Products â–« Revision 18.04.2018 ...
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