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Plantas Robot Echando Raíces

prado o bosque, que la mitad de casi todas las plantas se encuentra bajo tierra. Tallos, hojas y flores son bonitas. Per 
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Plantas Robot Echando Raíces Un modelo de robot de lo que las plantas buscan por debajo de la superficie 27 de julio 2013 | Roma | De la edición impresa de The Economist



A menudo se olvida, cuando se mira en un jardín, prado o bosque, que la mitad de casi todas las plantas se encuentra bajo tierra. Tallos, hojas y flores son bonitas. Pero las raíces de las plantas, aunque feas e invisibles, son probablemente sus partes más inteligentes. Recogen información sobre las propiedades físicas y la composición química del suelo a través del que están creciendo y la usan para decidir en qué dirección seguir creciendo. Las raíces pueden perforar el suelo utilizando sólo una fracción de la energía que consumen los gusanos, topos o taladros artificiales. Las raíces de las plantas son, pues, los sistemas más eficientes conocidos para la exploración subterránea. Pero tal vez no por mucho tiempo. Los investigadores que trabajan en el proyecto Plantoid, dirigido por Barbara Mazzolai del Instituto Italiano de Tecnología, en Pontedera, esperan desarrollar raíces de las plantas de robots que serán tan buenas como las cosas reales, si no mejor. De este modo, tratan de entender cómo funcionan las raíces reales y también para diseñar máquinas que puedan controlar la contaminación del suelo, la prospección de minerales y buscar agua. El plantoid, del cual la Dra. Mazzolai planea mostrar un prototipo parcial el 29 de julio en una conferencia en el Museo de Historia Natural de Londres, contará con un tallo central que contiene un depósito de plástico líquido de un tipo que puede ser endurecido por la luz ultravioleta. Media docena de ramificaciones cilíndricas subterráneas se desarrollarán a partir de este vástago, y el plástico fluirá a través de estos desde el depósito hasta la punta. Al igual que en una raíz real, la punta será una estructura



especializada. En lugar de ser un cono que contiene un meristema (un grupo de la proliferación de células que impulsa el crecimiento de la raíz) será un cono que contiene un motor, un diodo emisor de luz y una batería. El motor chupará plástico líquido a través del interior de la raíz y lo empujará a la periferia del cono. Una vez allí, el líquido se solidificará por los rayos ultravioleta del diodo, permitiendo la extensión del cilindro y forzará al cono más profundamente en el suelo. Como en la vida real, la presión suave pero implacable de crecimiento de la raíz debe ser suficiente para hacer que avance a través del suelo, fracciones de milímetro por vez. Los investigadores esperan que sus prototipos de raíces robóticas sean capaces de penetrar hasta un metro en un suelo real. La dirección de crecimiento está controlada por un material conocido como un fluido electroreológico, que también se almacena en el cono. Dichos fluidos se vuelven más viscosos cuando una corriente eléctrica es aplicada a ellos, y el cambio de la viscosidad en un lado de una raíz pero no el otro, el uso de corriente de la batería, hace que la dirección del crecimiento pueda variar. Una cosa que falta en los prototipos es un sistema de control que responda al entorno de la raíz. El plan es dotar a la próxima generación de conos con sensores que detecten las cosas que las raíces están capacitadas para encontrar, y en consecuencia controlar su crecimiento. Desarrollar el software para estos sensores puede ilustrar el funcionamiento real de las raíces. Según la Dra. Mazzolai, la primera persona en preguntarse esto fue Charles Darwin. El no pudo llegar a una respuesta, y 130 años después tampoco nadie lo ha logrado. La versión original, en inglés de este texto se encuentra en: http://www.economist.com/news/science-andtechnology/21582242-robotic-model-whatplants-get-up-under-surface-putting-down-roots



PREGUNTAS En base a este texto y a la información presente en el capítulo 4.5 de las notas de Clase, conteste las siguientes preguntas. 1. 2.
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6.



¿Cuál es el objetivo del proyecto Plantoid? ¿A qué se refiere la frase “que la mitad de casi todas las plantas se encuentra bajo tierra”? ¿Es esta una proporción fija, o existe variabilidad al respecto? En base al texto y a las notas de clase, compare el cono del plantoid con un meristema de raíz y en una tabla exprese similitudes y diferencias. Realice un dibujo esquemático de un meristema vegetal y del “meristema” del plantoid, como usted se lo imagina. ¿De qué manera se controla la dirección de crecimiento en el plantoid? ¿Cómo funciona en este aspecto un meristema apical? ¿Qué opina usted respecto de la veracidad o precisión de la siguiente frase, “la primera persona en preguntarse esto fue Charles Darwin. El no pudo llegar a una respuesta, y 130 años después tampoco nadie lo ha logrado”, teniendo en cuenta la información del capítulo 4.5 de las notas de clase y cualquier otra información? 
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robot sweeper balai-robot robot de limpieza 

Charge the bat- ... IMPORTANT: Light indicator does not change color when bat- ...... NES téc. NIc. AS. IN fo. R m. A c.










 








Robot Alpha 

Eine seiner Leidenschaften, ab und an auf Droge zu gehen und sich im Verbund ... er sich wie ein Fisch im Netz. Sucht? Nein, ich doch nicht! Vielleicht ist es der ...










 








Robot plantilla 

4 jun. 2019 - y en el artÃculo 228 del texto refundido de la Ley del Mercado de Valores, aprobado por el Real. Decreto










 








food processor robot robot de cocina 

... bowl after processing. 1 CITRUS PRESS (OPTIONAL). Use the citrus press to squeeze the juice from citrus fruits (e.g.










 








Doggy Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








Robot plantilla 

DE ROBOT S.A.. 31 de Agosto de 2018. En virtud de lo previsto en el artículo 17 del Reglamento (UE) nº 596/2014 sobre ab










 








Transforming Robot 

Mitad A (gris claro). Mitad B (azul). Transforming Robot. ｘ1. ｘ1. ｘ2. ｘ2. ｘ2. ｘ4. ｘ2. ｘ6. Motor DC. Caja de batería. Boc










 








plantas arquitectónicas 

CASA SILVANO "L 1-C". ARQUITECTÓNICOS. ENERO DEL 2018. 1:100. ARQ_02. PLANTAS ARQUITECTÓNICAS. 2. MÉRIDA, YUCATÁN. REC.










 








Plantas. 

E Q U I P A M I E N T O. -. E Q U I P M E N T. General - Nivel 01. General - Floor 01. Departamentos del 201 al 213. Apa










 








Plantas Arquitectónicas 

Plantas Arquitectónicas. Apartamentos Tipo 1 Habitacion. Niveles. 5°,7°, 9°,11°,13°,15° y 17°. Niveles. 5°,7°, 9°,11°,13










 








Plantas A 

Secadora Lavadora º. - avadero. L. Utilero. Baño 2. 140x240 e. Cocina. 620x233 º. “las imágenes, aracterizacionesytextos










 








Plantas Arquitectónicas 

Plantas Arquitectónicas. Apartamentos Tipo 1 Habitacion. Niveles. 5°,7°, 9°,11°,13°,15° y 17°. Niveles. 5°,7°, 9°,11°,13










 








Biped Walking Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








Sensor Controlled Robot 

(cuatro hilos 50 cm). Motor DC. Disco. Sensor de Sonido. Cable de conexión del sensor. (tres hilos 30 cm). Sensor de luz










 








CCAA Robot Informe Auditoría 

971 720 161 - Fax. 971 720 287 - aia [email protected]. AUDITORES INSULARES ASOCIADOS, S.L.. INFORME DE AUDITORIA INDE










 








Echando raíces en tierra de terremotos 

L A FUE N TE DE RECURSOS: Para aprender más, vea los recursos de Internet mostrados en la página 32. ...... traves de la










 








CASA SANZ plantas 

Page 1. Casa Sanz. Departamentos. Page 2. DEPARTAMENTO -101-. NADIE LLEGO A SER GRANDE IMITANDO. “SAMUEL JOHNSON”. 156.5










 








plantas piso -1 

PLANTAS PISO -1. 379,81 M2 DE PLACA COMERCIAL. OFICINA 016. LOCAL 010. EJE MEDIANERO - DESLINDE NORTE. LÍNEA OFICIAL. LÍ










 








IM Robot Camaleón 

Switch the power switch to "ON" position, then the Chameleon would try to get your attention by: i. Rolling it's eyes ii










 








CCAA Robot 2016 

ROBOT. S.A.. Espacio destinado para las firmas de los administradores ...... industrial (y los importes por la adquisici










 








con el robot (movemaster) 

MODULO DE VISION ARTIFICIAL (VI_2000), CON EL ROBOT. (MOVEMASTER). Para la sincronización se tienen que realizar tres pa










 








Four-legged Dancing Robot 

Transferir. http://www.artec-kk.co.jp/studuino/. Use el Ambiente de Programación de Bloques para hacer que su robot bail










 








Working Arm Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








Arm Robot Car 

Componentes. Cubo Básico (blanco). Unidad Studuino. Servomotor. Mitad A (gris claro). Mitad B (azul). Arm Robot Car. ×1.
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