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AGORA 22@Network



Barcelona, 1 de Diciembre 2016



Francesco Ferro (CEO)



El equipo de PAL Robotics



Robots de servicio:



“Un robot de servicio es el que realiza tareas útiles para los humanos, excluyendo aplicaciones de automatización industrial.”



PAL Robotics:



Proveer productos y servicios de robótica para que se conviertan en una parte integral de nuestra vida diaria. Creamos soluciones fiables que mejoren el trabajo y la calidad de vida de los usuarios.



www.ifr.org/service-robots



PAL Robotics in a Nutshell



REEM-A



REEM-B REEM-H



REEM



REEM-C



TIAGO



STOCKBOT



TALOS



El equipo de PAL Robotics Origenes en 2004 32 Empleados (90% Ingenieros, ≠ nacionalidades) Ventas en alrededor de 30 países Sectores:        



Investigación Retail Banca Logística/Almacén Automoción Hoteles Data Centres Aeroespacial



Nuestra experiencia Mechanics Bio-inspired designs Actuation designs Integration



HMI



Electronics Motor Control Boards



Speech synthesis and recognition Touchscreen Face recognition



Robotics



Software SLAM and Navigation Visual perception



Sensor Control Connectivity



Control Real Time Manipulation Walking



Robots y partes modulares



Module Wrist



Hands



PMB2



StockBot



REEM-C



REEM



TALOS



TIAGo



REEM-A (2005) & REEM-B (2008)



PAL Robotics: REEM-A (2004) vs REEM-B (2006) REEM-A



REEM-B



PAL Robotics: REEM-H (2009)



REEM (2010-2012) Altura: 1,65 m Peso: 100 kg 34 DoF 26 actuadores Velocidad máx: 4 km/h 8h Autonomía Baterías Hot swap Sistema Sensorial      



Guía Información dinámica Promoción Entretenimiento Logística Vigilancia



REEM: Eventos ADNEC  IJCAI  Glories  Humanoids  ReCON  Innorobo  World Expo 2012  Innorobo  ICRA 2013  Robocup13 Cosmocaixa  ICT Qatar  Interpack  Automatica  MBZIRC Kustar  Ferrari World  UAE Malls  WFES  Dubai Police  Faconauto  Ciencia Optimista  Robotic Day  Megafincas  Foro Empleo Jewish Museum Gitex Oxigen



(Abu Dhabi, Exhibition) (Barcelona, Conference) (Barcelona, Shopping Mall) (Slovenia, Conference) (Dubai, Exhibition) (Lyon, Exhibition) (Yeosu, Exhibition) (Lyon, Exhibition) (Karlsruhe, Conference) (Eindhoven, Competition) (Barcelona, Museum) (Doha, Conference) (Dussendolf, Fair) (Munich, Fair) (Abu Dhabi, Competition) (Abu Dhabi, Park) (UAE, Shopping Malls) (Dubai, Fair) (Dubai, Congress) (Sevilla, Fair) (Barcelona, Presentation) (Barcelona, LaSalle) (Sevilla, Fair) (Santiago, Congress) (Berlin, Exhibition) (Dubai, Fair) (Sant Cugat, Shopping Malls)



February June July October November March May March May June February March May June February August Nov-Dec January February March April April June June September October November



2011 2011 2011 2011 2011 2012 2012 2013 2013 2013 2014 2014 2014 2014 2015 2015 2015 2016 2016 2016 2016 2016 2016 2016 2016 2016 2016



El desarrollo de REEM-C… en tiempo récord!



Enero 2013 Concepto



Abril 2013 Diseño 3D



Octubre 2013 REEM-C



REEM-C (2013)



Eventos REEM-C  En el aire  Cosmocaixa  Cosmocaixa conf.  ERF  Innorobo  Automatica  Dynamic Walking  IROS  Humanoids  Khalifa University  IDEX  ERF  ICRA



(Barcelona, (Barcelona, (Barcelona, (Rovereto, (Lyon, (Munich, (Zurich, (Chicago, (Madrid, (Abu Dhabi, (Abu Dhabi, (Slovenia, (Sweden,



Direct-TV) Museum) Museum) Conference) Fair) Fair) Conference) Conference) Conference) Event) Exhbition) Conference) Conference)



December February February March March June June September November February February March May



2013 2014 2014 2014 2014 2014 2014 2014 2014 2015 2015 2016 2016



PMB2 – Base Mobil Carga Dimensiones



50-100 kg 50 cm diámetro 30 cm alto



Velocidad máx.



1 m/s



Sensores customizables (Laser, IMU, Bumpers, RGB-D) Software de código abierto (OS + ROS Hydro) Software de Navegación



StockBot – Sistema Autónomo de Inventariado en 3D



   



Control diario de productos fuera de stock Detección de ítems mal colocados No requiere modificaciones del entorno Aprovechamiento del Big Data generado



TIAGo – Robot colaborativo • •



TIAGo significa Take It And Go Robot modular y customizable



TIAGo – Robot colaborativo



Presentando… TALOS!



TALOS la nueva generación de robots bípedos  Mobilidad avanzada y manipulación para entornos industriales.  Primera unidad entregada en Noviembre 2016.



TALOS: Nuevo humanoide bípedo • • • • •



Robot eléctrico Alto par y alta velocidad 6 Kg de carga Bus de comunicaciones EtherCAT Control completo por par



TALOS: Nuevo humanoide bípedo



Proyectos&colaboraciones



Colaboraciones académicas    



Promover robots como plataformas de investigación Exponer nuestros robots ante estudiantes e investigadores Recibir feedback de alta calidad de académicos expertos Proyectos: Eurostars, NRF, H2020, FP-7



Colaboraciones: Proyectos comunitarios Europeos       



Factory-in-a-Day SosSMCs GrowMeUp SACRO Socrates Co4Robots RobMoSys



FP7-2013-NMP-ICT-FoF FETPROACT-2-2014 PHC-19-2014 Eurostar MSCA-ITN-2017 ICT-25-2016-2017 ICT-25-2016-2017



Proyecto EU FP7 – Factory in a Day



Mejorar la competitividad de las PYMES industriales Europeas. Cambiar una cadena de montaje en 24h usando robots modulares y piezas 3D. Reducción de:  Tiempo de instalación  Coste de instalación Robots modulares: Plug&Work



Proyecto EU H2020 – GrowMeUp



Objetivo: Crear un servicio robótico que apoye, anime y comprometa a las personas mayores para que:



Se mantengan activos • Independientes • Implicados socialmente •



Acompañamiento cotidiano en casa.



GrowMeUp Robot companion. Conocimiento compartido entre robots en el cloud.



Proyecto EU H2020 – SocSMCs



Entender los procesos biológicos que causan las reacciones naturales en las personas ante un estímulo. Mejorar relaciones Humano-Humano y Humano-Robot. SocSMCs: Socializing Sensorimotor Contingencies



Proyecto EU EUROSTARS – SACRO



Desarrollar un nuevo sistema de robots que den apoyo y asistencia diaria en actividades de la vida cotidiana. SACRO proporciona un robot de bajo coste, robusto y maduro que sea funcional.



Proyecto EU EUROSTARS – SACRO



Cabina de teleoperación para el control remoto del robot en Holanda, desarrollado por el partner HIT.



Proyecto EU H2020 - Socrates



Formar a jóvenes investigadores en el campo de la Interacción entre Humanos y Robots, con el foco puesto en la cualidad de la interacción en aplicaciones de robótica para el cuidado a personas mayores. Generar investigadores emprendedores que sean capaces de contribuir tanto a nivel académico como industrial de una forma eficiente.



Proyecto EU H2020 – RobMoSys



RobMoSys



Construir un ecosistema europeo de software de robótica abierto, sostenible, ágil y multi-dominio. Tests con TIAGo en escenarios de ambientes asistidos.



Proyecto EU H2020 – Co4Robots



Co4Robots Construir un método sistemático para que un equipo de robots heterogéneos cumpla con tareas complejas. Esto requiere su coordinación en términos de  Control  Percepción  Integración Resultados:  Mejorar el uso de recursos  Rapidez en la realización de tareas Permitir aplicaciones multirobot que sean flexibles para entornos profesionales (incl. Industria 4.0) y domésticos.



Conclusión















Los Robóts Colaborativos de Servicio son nuestro presente La robótica tiene que adaptarse a las necesidades del usuario Pasión y Motivación son la base de nuestro éxito



Gracias por vuestra atención! PAL ROBOTICS S.L. Pujades 77-79, 4º 4ª 08005 Barcelona, Spain



T. +34 934 145 347 F. +34 932 091 109



[email protected] www.pal-robotics.com 























Empfehlen Sie Dokumente
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PAL Robotics 

1 dic. 2016 - Proyecto EU EUROSTARS – SACRO. Desarrollar un nuevo sistema de robots que den apoyo y asistencia diaria en
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PAL PROGRAM WAIVER Renuncia al Programa PAL Gadsden 

The PAL services have been explained to me, and I am aware that my son/daughter qualifies for PAL (Program for the Acqui
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17 zwischenbericht - KUKA Robotics 

31.03.2017 - Tochter gesellschaft der Midea Group Co., Ltd. hat am 16. Juni 2016 die ...... KUKA die größte vernetzte Messeapplikation in der Geschichte des ..... für Länder mit wesentlichen Pensionsverpflich- tungen zeigt nachfolgende Tabelle: in %.
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advanced robotics research - Robotnik 

A high quality autonomous mobile manipulator to boost your research productivity and get excellent results. AMPLE YOUR P
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17 zwischenbericht - KUKA Robotics 

26.04.2017 - letzte Kursfeststellung der â€žzum Verkauf eingereichten KUKA Aktienâ€œ ..... optionen Ã¼ber jeweils ein Jahr; die erste VerlÃ¤ngerungsoption wurde.










 


[image: alt]





Hamilton Robotics - Hamilton Company 

Erstellen eigener Libraries und Submethoden mit task-lokalen und globalen Variablen. â–· Automatisiertes und vom Anwender definiertes Error-Handling. 6.
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17 zwischenbericht - KUKA Robotics 

26.04.2017 - In den ersten drei Monaten 2017 legte der Pkw-Markt in Deutsch- ..... GeschÃ¤ftstÃ¤tigkeit hatte jedoch der starke Aufbau des Trade Working.
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Carle Place PAL 

Science, Technology, Engineering, the Arts and Mathematics. Grades K-2 6:30 –7:30pm (Grados / Elèv nan Klas). Grades 3-5
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PAL PROGRAM WAIVER Renuncia al Programa PAL Gadsden 

Firma del Padre de Familia o Tutor. Fecha. I have explained the services of the PAL Program to the parent(s). He explica
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Kollisionen - Robotics and Embedded Systems 

25.01.2011 - Carrier Sense Multiple Access/Collision Avoidance (CSMA/CA*) ... wird die hier vorgestellte Methode auch CSMA/CR (Collision Resolution) ...
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Motorsteuerung mit Microcontollern - Robotics and Embedded Systems 

mit dem Anlegen einer positiven Spannung - dem Setzen des Pins auf logisch 1 ..... [2] Maker-Bewegung: Komm, wir bauen eine neue Welt - SPIEGEL ONLINE.
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WowKiVS 2009 - Robotics and Embedded Systems - TUM 

Kommunikation in Verteilten Systemen 2009. (WowKiVS 2009). ÎµSOA - SOA fÃ¼r eingebettete Netze. Andreas Scholz, Christian Buckl, Stephan Sommer, Alfons ...
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images/2017/exhibits/PDF/Student/Divisions/Robotics 
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Manual del Reto 2013 – 2014 - Bears Robotics 

7 sept. 2013 - reto, nuevo desarrollo de programas, evaluación y desarrollo profesional ... El kit de competición de FTC










 


[image: alt]





PAL Fontibón 2013-2016.pdf - Secretaria Distrital de Ambiente 

... Laguna de La Magdalena, altiplanos de Paletará, Gabriel López, Pasto, Tunja,. Túquerres - Ipiales, Toquilla y Sabana
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Einführung in die Informatik 1 - Robotics and Embedded Systems 

Fakultät für Informatik der Technischen Universität München. WS 13/14. Echtzeitsysteme. Lehrstuhl Informatik VI – Robotics and Embedded Systems. Zeit. Priorität. V(1). P(1). P(1). P(2). V(2). V(1). P1. P4. P2. P3. 2. 4. 6. 8. 10. 12. 14. 16. 18. 20. 
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KIDS BOX LEVEL 2 INTERACTIVE PAL WITH TEACHER AM PDF 

We have many PDF Ebook and user guide is also associated with kids box level 2 interactive pal with teacher am PDF Ebook, include : Jvc Flat Screen Tv Manual, Kailash And Guge Land Of The Tantric. Mountain, Katalog Der Texte Lterer Teil G P, Kinderga
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'midi LEVANTA LA BANDERA del grupo Plena Pal ... - WordPress.com 

I urge you to learn more on midi. LEVANTA LA BANDERA del grupo Plena Pal Cielo album para Cristo mi Plena on the followi
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edition der heidelberger handschrift p codex pal lat ... AWS 

This Edition Der Heidelberger Handschrift P Codex Pal Lat 52 Und Der Handschrift D Codex Discissus. Bonn. BerlinKrakau. Wolfenbuttel. Teil. 1. Texte. PDF on the files/S3Library-C1e21-E5407-4cda4-7ff24-Ada64.pdf file begin with Intro, Brief Discussion
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TACTICAL Roeonos Q 900- -------------- _.;__;_f_.rg ... - Tactical Robotics 

Powerplant: Single Turbomeca Arriel 2N turboshaft 0 LL." 150 250 3.30 ”400 55,0 6,50 m 350. - (985 SHP Uninstalled T.O.
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PAL de San Jose CÃ“DIGO DE Ã‰TICA PARA 

reglas de PAL o League, o conducta criminal cometida por mÃ o por mi familia puede resultar en acciones punitivas que v
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payp p pal y vo oner en odafon n march ne elige ha ... - EngageSciences 

serán los p cuenta Pay n los más inales de p una cuenta fone España. Visa “contact os minorista a todos los C pagar en l
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i" Que, al giro princ¡pal a que se refiere el afticulo 60 

i" Que, al giro princ¡pal a que se refiere el afticulo 60 de la Ley No 27153 y .... no facuth la ap,erTu'a v funcionamie
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Page 1 For Studio Use Only League-F16 PAL K ſº E. s (1) Select ... 

2:Photo Button O E4 $10. Keychain O E5 $8. 8x10 *::: O E6 $26. Troider Cord Informciſion. Koozie O E7 $10. Fill in the f










 











Copyright © 2024 P.PDFDOKUMENT.COM. Alle Rechte vorbehalten.

Über uns |
Datenschutz-Bestimmungen |
Geschäftsbedingungen |
Hilfe |
Copyright |
Kontaktiere uns










×
Anmelden






Email




Password







 Erinnere dich an mich

Passwort vergessen?




Anmelden














