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Four-legged Dancing Robot

Transferir. http://www.artec-kk.co.jp/studuino/. Use el Ambiente de Programación de Bloques para hacer que su robot bail 
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Four-legged Dancing Robot Instrucciones de Montaje



es una marca registrada de Artec Co., Ltd. en varios países, incluidos Japón, Corea del Sur, Canadá y los EE.UU.



Four-legged Dancing Robot Componentes Bocina



Unidad Studuino



×1



×1



Cubo Básico (blanco)



Caja de la batería



×4



Mitad B (azul)



×1



Cable Conexión del Sensor (tres-hilos 15 cm)



Servomotor



×12



Mitad D (aqua)



×8



Cable USB



Bocina



×1



×17



×1



Mitad A (gris claro)



×8



Mitad C (aqua claro)



Disco



×52 ×2



Etiquetas de Instrucción de Montaje



×1



Muestra las partes necesarias para el montaje. Indica la cantidad de piezas necesarias para el ensamblaje.



Four-legged Dancing Robot



Attaching the Studuino Unit



×1



×2



×1



×8



⑤



Muestra una imagen de el elemento ensamblado completamente



Connect the battery box cables to the main unit.



Indica cuando la dirección de un componente debe cambiarse para el montaje. Muestra el número de etiqueta utilizado para cada servomotor. Use el motor con el número de etiqueta correcto.



Make sure the cables are inserted correctly!



POWER



Indica consejos o advertencias al construir un elemento específico. 02



Manejo del Servomotor 1 Orientación La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno



Más amplio (eje motor）



Más estrecho （eje movible）



con el espacio más ancho es el eje impulsor y el que tiene un espacio más estrecho es el eje móvil. ★ Al girar el eje de transmisión con la mano, hágalo muy lenta y suavemente. Una presión excesiva al girar puede causar daños al servomotor.



2 Calibración y configuración de números de conector Antes de construir su robot, lea "6. Usando Servomotores"en Studuino



"Guía de Entorno Programación de Icono Studuino" (descargar de http:// www.artec-kk.co.jp/artecrobo/) para instrucciones sobre cómo calibrar su servomotor. Construir su robot sin calibrar su servomotor puede causar daños o una funcionalidad incorrecta. ★No cambie el conector o el servomotor después de la calibración. Las calibraciones del servomotor son únicas para cada servomotor.



Adjuntar adhesivos numéricos Después de la calibración, recomendamos colocar una pegatina en el conector utilizado para el servomotor para que pueda identificarse fácilmente.
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Four-legged Dancing Robot



Ensamblaje del Servomotor



×8



×8 ×16



×16



Más amplio



Más estrecho



Hacer ocho en total.
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Four-legged Dancing Robot



Montaje de la Pierna Frontal Derecha ×2



×1 ×4



①



Más amplio
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Four-legged Dancing Robot ② Más amplio
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Four-legged Dancing Robot



Montaje de la Pierna Trasera ×2



×1 ×4



①



Más amplio
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Four-legged Dancing Robot ② Más amplio
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Four-legged Dancing Robot



Montaje de la Pierna Frontal Izquierda ×2



×1 ×4



①



Más amplio



09



Four-legged Dancing Robot ② Más amplio
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Four-legged Dancing Robot



Montaje de la Pierna Trasera ×2



×1 ×4



①



Más amplio
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Four-legged Dancing Robot ② Más amplio
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Four-legged Dancing Robot



Montando la Mitad Inferior



×4



×1



①



¡Preste atención al número del servomotor!



②



¡Preste atención al número del servomotor!
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Four-legged Dancing Robot ③



¡Preste atención al número del servomotor!



④



¡Preste atención al número del servomotor!
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Four-legged Dancing Robot girar el servomotor con la mano, colóquelo ⑤ Al en la dirección de la imagen.



Al girar el eje de transmisión con la mano, hágalo muy lenta y suavemente para evitar daños.



Arriba



Frente



Frente 15



Four-legged Dancing Robot



Adjuntando la Unidad Studuino



①



×1



×2



×1



×8 Debería ver el interruptor de la caja de la batería aquí.



¡Preste atención al número del servomotor!
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Four-legged Dancing Robot ②



Asegúrese de que la caja de la batería esté cubierta por la unidad Studiuno.



Alinee los agujeros como se muestra en la imagen.



③



④
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Four-legged Dancing Robot ⑤ Conecte los cables de la caja de la batería a la unidad Studuino.



¡Asegúrese de que los cables estén insertados correctamente!



POWER



＋ −



los ocho cables del servomotor a los ⑥ Conecte lugares correspondientes en su unidad Studuino.



¡Asegúrese de que los cables estén insertados correctamente!



⑦
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Four-legged Dancing Robot



Ensamblar la Cabeza ×1



×1



×8



×20



①
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Four-legged Dancing Robot ②



×4



③ Gris



Bocina Negro



Cable de conexión del sensor Lado del sensor



Lado de la placa de circuito



④ Conecte los cables del bocina al A0.



A0



¡Asegúrese de que los cables estén insertados correctamente! 20



Four-legged Dancing Robot ⑤



Asegúrese de que no hay cables atascados entre los bloques
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Four-legged Dancing Robot Robot Four-legged Dancing Completo Tenga cuidado con cables que podrían enredarse en las partes móviles del motor y provocar que el robot se desconecte. Tenga cuidado al organizar los cables. Antes de operar su robot, revise las Instrucciones de montaje nuevamente para confirmar que su robot ha sido ensamblado correctamente. Frente



Vista Izquierda



Posterior



Vista derecha
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Four-legged Dancing Robot Cambio de baterías



①



②



③



④



⑤



Use un destornillador (Phillips # 1) para abrir. Inserte las baterías con la polaridad correcta. Coloque la tapa de la caja de la batería en su lugar.
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Four-legged Dancing Robot Operando su Four-legged Dancing Robot (Caminando)



Instale el software desde la URL a continuación para configurar el Entorno de Programación Studuino. ★ Continúe con el Paso 1 cuando se complete la instalación del software.



http://www.artec-kk.co.jp/studuino/



① ②



Conecte el cable USB a la PC y la unidad Studuino



Consulte 1.3. Acerca de Studino en el Manual de Entorno de Programación Studuino para más detalles.



Descargue el archivo de programa Four_leggedDancingRobot_1.ipd de la URL a continuación en la sección ArtecRobo.



http://www.artec-kk.co.jp/artecrobo/



③



Abra el archivo descargado.



④



Transferir el programa a la unidad Studuino haciendo clic en el botón Transferir.



⑤



Retire el cable USB de la unidad Studuino.
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Four-legged Dancing Robot Operando su Four-legged Dancing Robot (Caminando)



⑥



Encienda el interruptor de la caja de batería y su robot comenzará a caminar. Inmediatamente, gire el interruptor hacia off si su robot no comienza a caminar como se muestra en la imagen a continuación. No hacerlo puede dañar el servomotor. Si su robot no se mueve, el servomotor puede estar en la posición incorrecta o los bloques pueden estar conectados incorrectamente. Vuelva a leer las Instrucciones de ensamblaje para asegurarse de que su robot se haya ensamblado correctamente.



⑦



Su robot debe dar seis pasos y girar tres veces en la dirección opuesta.
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Four-legged Dancing Robot Operando su Four-legged Dancing Robot (Bailando) Use el Ambiente de Programación de Bloques para hacer que su robot baile una melodía.



Instale el software desde la URL a continuación para configurar el Entorno de Programación Studuino. ★Proceda al Paso 1 si el software de la página 24 ya está instalado.



① ②



http://www.artec-kk.co.jp/studuino/ Conecte el cable USB a la PC y la unidad Studuino.



Consulte 1.3. Acerca de Studino en el Manual de Entorno de Programación Studuino para más detalles.



Descargue el archivo de programa Four_leggedDancingRobot_2.bpd de la URL a continuación en la sección ArtecRobo.



http://www.artec-kk.co.jp/artecrobo/



③ ④



Abra el archivo descargado.



Transferir el programa a la unidad de Studuino haciendo clic en el botón Transferir.



⑤



Retire el cable USB de la unidad Studuino.



⑥



Gire el interruptor de la caja de la batería hacia on y su robot comenzará a caminar



⑦



Su robot comenzará a bailar una melodía. 26 
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robot sweeper balai-robot robot de limpieza 

Charge the bat- ... IMPORTANT: Light indicator does not change color when bat- ...... NES téc. NIc. AS. IN fo. R m. A c.










 








Robot Alpha 

Eine seiner Leidenschaften, ab und an auf Droge zu gehen und sich im Verbund ... er sich wie ein Fisch im Netz. Sucht? Nein, ich doch nicht! Vielleicht ist es der ...










 








Robot plantilla 

4 jun. 2019 - y en el artÃculo 228 del texto refundido de la Ley del Mercado de Valores, aprobado por el Real. Decreto










 








food processor robot robot de cocina 

... bowl after processing. 1 CITRUS PRESS (OPTIONAL). Use the citrus press to squeeze the juice from citrus fruits (e.g.










 








Doggy Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








SWING DANCING MANUAL PDF 

Read and Download PDF Ebook swing dancing manual at Online Ebook Library. Get swing dancing manual PDF file for free from our online library. PDF File: ...










 








dancing dance centerstage pdf 

guide is also related with dancing dance centerstage PDF, include : Dell Xps 1640 Documentation,. Der Neueste Verbessert Und Zuverlssige Americanische ...










 








Robot plantilla 

DE ROBOT S.A.. 31 de Agosto de 2018. En virtud de lo previsto en el artículo 17 del Reglamento (UE) nº 596/2014 sobre ab










 








Transforming Robot 

Mitad A (gris claro). Mitad B (azul). Transforming Robot. ｘ1. ｘ1. ｘ2. ｘ2. ｘ2. ｘ4. ｘ2. ｘ6. Motor DC. Caja de batería. Boc










 








WILD HEART DANCING PDF 

wild heart dancing are a good way to achieve details about operating certainproducts. Many products that you buy can be obtained using instruction manuals.










 








dancing dance centerstage pdf 

Der Neueste Verbessert Und Zuverlssige Americanische Calender Auf Das 1773ste Jahr Christi. Vornem, and many other ebooks. Download: DANCING ...










 








dancing at lughnasa script pdf 

categories, brands or niches related with Applied Numerical Methods With Matlab Solution Manual. 3rd Edition PDF. So depending on what exactly you are ...










 








Biped Walking Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








Sensor Controlled Robot 

(cuatro hilos 50 cm). Motor DC. Disco. Sensor de Sonido. Cable de conexión del sensor. (tres hilos 30 cm). Sensor de luz










 








CCAA Robot Informe Auditoría 

971 720 161 - Fax. 971 720 287 - aia [email protected]. AUDITORES INSULARES ASOCIADOS, S.L.. INFORME DE AUDITORIA INDE










 








The Heavy Dancing - Catering Rider 

Je eine warme Mahlzeit fÃ¼r vier Personen oder. (falls nicht mÃ¶glich) ein Tablett belegte BrÃ¶tchen. (12 StÃ¼ck). â€¢ Eine Kiste Bier + antialkoholische GetrÃ¤nke / Soft- ...










 








lovely dancing folge deinem pdf 

Read and Save Ebook lovely dancing folge deinem as PDF for free at Online Ebook Library. Get lovely dancing folge deinem PDF file for free from our online ...










 








IM Robot Camaleón 

Switch the power switch to "ON" position, then the Chameleon would try to get your attention by: i. Rolling it's eyes ii










 








Plantas Robot Echando Raíces 

prado o bosque, que la mitad de casi todas las plantas se encuentra bajo tierra. Tallos, hojas y flores son bonitas. Per










 








CCAA Robot 2016 

ROBOT. S.A.. Espacio destinado para las firmas de los administradores ...... industrial (y los importes por la adquisici










 








con el robot (movemaster) 

MODULO DE VISION ARTIFICIAL (VI_2000), CON EL ROBOT. (MOVEMASTER). Para la sincronización se tienen que realizar tres pa










 








Working Arm Robot 

La foto a la derecha muestra el servomotor frente a usted. Hay dos ejes, uno con el espacio más ancho es el eje impulsor










 








Arm Robot Car 

Componentes. Cubo Básico (blanco). Unidad Studuino. Servomotor. Mitad A (gris claro). Mitad B (azul). Arm Robot Car. ×1.










 








CCAA Robot Informe Auditoría 

Sociedad inscrita en el Registro Mercatil de Baleares al Tomo 803, Libro 47, Sección 2", Folio 57, Hoja PM 3226, Inscrip
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